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以下安装和操作指南适用于iFMS系统内的

产品，应予以查阅：

4300 de智能变频泵: 文件编号: 94 .81ch

ftv多功能阀：文件编号：35 .80/35 .81

sg吸入导流器：文件编号: 35 .82

ips 4000：文件编号: 90.95ch

ips 5000：文件编号：90.81 (若适用）

ipc 11550：项目细则,请联系Armstrong 工厂
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1.0	 引言 
Armstrong de  iFMS（智能流体管理系统）经工厂组装、测
试、调整后，作为成套系统，被运送至使用场所，可配接吸入
和排放管及输入电源。本说明描述了为确保最佳系统性能和
可靠性而在安装、调试和运行过程中需要遵循的流程。联系
工厂寻求帮助时，请提供系统序列号和其他相关数据，如配
型电机电流、电压及吸水压和排水压。

Armstrong de  iFMS是一套预制的解决方案，它集成了Arm-
strong de  智能变频泵和驱动电机、ftv多功能阀和sg吸入导
流器，并可能选配无传感控制器、ips系列适用的泵水位控制
器、或 ipc 11550机型适用的基于需求冷水机组控制器。

以下所列为本资料对Armstrong de  iFMS所含各个装置/设备
的安装与使用手册的引用情况。提供本资料印刷版时，将随
同提供以下安装与使用指南。

4300 de 智能变频泵：文件编号: 94 .81ch

ftv多功能阀：文件编号：35 .80/35 .81

sg吸入导流器：文件编号: 35 .82

ips 4000/5000：文件编号: 90.95ch/90.81 (若适用)

ipc 11550：项目定制资料，请联系Armstrong 工厂

2.0	 一般安装说明

2.1   卸载

Armstrong de  iFMS 系统是固定在木制橇板上（木框四周包
裹透明塑料）运往现场的。请最好使用叉车或起重机卸载，
若选择起重机卸载，吊索要与门形起重柱各角上的吊耳（黄
色）连接。de  iFMS 起重柱的下部还配有横梁，用于加固框
架，同时便于利用叉车进行搬运。

2. 2 	 存放

确保存放的所有部件尽可能清洁。在安装作业准备就绪之
前，不可移除板条箱及其包裹塑料。

2.3   拆箱

从板条箱中移出设备，检查是否完好无损，是否装箱单上的
所有部件都有收到；如发现任何漏装或损坏应立即报告。

2 . 4  定位

设备的安装位置要考虑充分的检查和维修作业空间。

要为泵和变频器考虑足够的空间。

对于装配好的控制箱，要确保能够打开并看到控制箱内部。

2.5  电气连接

触电危险！安装过程中所有与电相关的工作必须由
专业电工来操作，通电前必须进行测试。

对于单路配电箱，所有与控制器（如适用）和泵相连的线路
均于装运前在工厂完成连接和测试。

对于控制箱，控制器和泵驱动电机之间的所有电气配线均于
装运前在工厂完成接线和测试。

唯一要求在现场布线（由他人）的操作是将输入电源接入接
线盒中的3相插孔。与楼宇自控系统（ba s）的通信布线（如
适用）也要求专业电工现场完成。所有与电相关的操作必须
符合nec现行规定及其他适用的当地规范。

2.6	 调试

系统调试需由合适的专业人员操作，调试过程需书面记录，
调试结果需记录在随安装与使用手册提供（若使用）的调试
记录单上。调试记录单填完后，请返还给Armstrong以确定
您的保修期。

3.0	 一般操作说明

3 .1  泵

确保凭手力或借助轻巧的机械辅助如使用皮带或向联轴器
螺栓中插入内六角扳手即可让泵自由旋转。

确保所有的防护装置都紧固就位。泵在起动前必须充分引水
灌注。向泵壳内注入流体，用手旋转泵轴以排出叶轮中滞留
的空气；系统被灌满时，所有滞留在泵壳中的空气必须经由
密封冲洗管上的手动排气孔排出。

起动前需确保泵壳内滞留的空气通过密封冲洗管上的排气
孔完全排出—空气完全排出前排气孔保持打开。

泵上装有密封冲洗管/排气管，通过管道与泵的吸入区域相
连，当这些装置运行时，残余空气就通过吸入管被排出泵
体。

点动电机或给电机短促通电，检查旋转方向是否与泵壳上的
箭头指示方向一致；若要更改电机旋转方向，调换任意两相
接线即可；关闭排放阀，打开吸入阀，起动泵，然后，当电机
处于额定速度时，逐渐打开排放阀；起动时，让排放阀稍稍‘
开缝’或缓缓打开有助于排除滞留的空气。停泵时：关闭排
放阀并切断电机电流。严禁在排放阀处于关闭的状态下长时
间运行泵（最多几分钟）。

如果泵在起动时产生噪声或振动，通常原因是预估的系统扬
程过大。可通过计算泵的工作扬程来进行比较，计算方法是
用排放压力表读数减去吸入压力表读数，再将计算结果换
算成泵铭牌上所示的扬程单位，然后对比两数值。

如果泵的实际工作扬程远远低于铭牌上的扬程数值，可以允
许对排放隔离阀进行限流，直至实际工作扬程等于铭牌上
的数值，噪声或振动通常就会随之消失。系统设计员和操作
员应尽快掌握该操作，因为可能会需要他们调整泵的叶轮直
径或驱动设置（若适用），使泵与安装好的系统匹配。
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警示

执行泵系统维修作业时，必须将驱动电机与外部电
源断开，并上锁、挂牌（明确作业目的）；维修过程
中任何可能造成系统意外起动的因素，必须全部
消除。若安装有机械密封外部附件，应确保有水流
经直观式流量指示器，且已依据建议更换滤筒。

3 . 2  润滑

泵

无需润滑。泵上的轴承无需外部润滑保养。

电机

遵照电机厂家建议的润滑流程。许多中小型电机属永久性润
滑，无需另加润滑油。如电机上明显有油嘴，则需定期润滑，
如没有，则不用。

请查阅电机附带的针对具体电机架型号的润滑说明，电机架
型号标示在电机铭牌上。

机械密封

机械密封无需特别关注。机械密封装置配有冲洗管，在刚性
连接泵上，密封件将通吸口实现冲洗和通气。

未引水灌注前不可起动机组，因为机械密封必须要各密封面
之间有一层液膜才能正常工作。

起动时机械密封可能会轻微‘滴漏’。在呼叫维修人员之前，
允许泵继续运行几个小时，以待机械密封妥善‘落位’。

3 .3	 系统清洗

起动前，必须对整个机组进行彻底清洁、冲洗、底水排空、补
注清洁泵送液体。

焊渣等异物、止漏剂、清洁剂等物质以及不正确或过度的水
洗均有损泵内件和密封件。

不遵守上述条件可能无法保证系统正常运行。

说明：

泵投入使用前，应特别注意检查以下方面：

a.	 是否完成引水灌注？

b.	 电机旋转方向是否确认无误？

c.	 润滑条件是否良好？

d.	 管道是否得到正确支撑：

e.	 电源电压是否符合要求？

f.	 过载保护装置是否就位？

g.	 系统是否清洁？

h.	 泵周围区域是否清洁？

4.0 建议的系统排空方法

4 .1	 选择排空法和/或吹扫法

1 .	 要想正确彻底排空系统，需要用空气吹扫。因此可能需
要一个真空装置（可购买带适配管的真空装置）来清除
滞留区域内的水。

2.	 在测试端安装放气阀以便排空f t v多功能阀上部的滞留
气压，或可采用其他止回阀。

4 . 2  排空前的准备工作

1.	 关闭总管上的的供水阀。

2.	 在总管上连接供气管。压力不超过138 kpa。

3.	 在所有泄水点连接软管，应连接至地漏。

4.	 将所有放气阀和泄水阀打开。逐段排空，排空后关闭阀
门。

5.	 拧下所有泄水螺塞。

4 .3	 排空和/或吹洗

1.	 慢慢打开排气管路，确保系统维持最小气压值。（不超
过138 kpa）。

2.	 持续排水，直至所有泄水点全部排空。

3.	 将所有阀门调至50%开度，确保水/气能移动，不形成气
穴或水穴。

4.	 让所有的泄水阀保持打开。

4 . 4  完成排空/吹洗

1.	 关闭系统空气管路

2.	 关闭与设备连接的所有空气系统隔离阀

3.	 确保通过泄水阀和/或放气阀排除所有压力。

4.	 移除与设备连接的所有排软管。

5.	 更换泄水螺塞。

5.0	 建议的清洗流程清单

泵/系统初次起动时确立最佳操作规程，有助于减轻振动给
泵、密封及轴承造成的机械损伤及其他破坏。

新购原装泵不能用于系统清洗。应使用临时泵以避免给新
购产品造成的潜在损伤。若系统清洗时无临时泵可供使用，
采用本清单将有助于尽量减小对新购产品的损伤。

所有泄水螺塞已经在发货前由工厂拧下后收集到口袋中，该
口袋被固定在管道支撑上的显眼位置。进行引水灌注前务必
装好泄水螺塞。

说明：本操作规程仅供参考。购买者需要承担设备损伤的全
部风险和责任。
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•	 用泵数量尽可能少。

•	 使用容量最大的泵，以提高清洗效果。

•	 清洗过程中，避免泵达到失控状态（曲线末端）时运转，
因为振动增强可能会损坏机械密封。

•	 清洗过程中部分关闭FTV多功能阀，使泵的工作点低于
最佳效率点的25%。清洗过程中，泵工作点位于工作曲
线的右侧，因为此时的系统阻力比正常运行状态下要
低。

•	 清洗过程中，泵不可提速，因为系统阻力过小会让泵进
入失控状态。

•	 系统内的污垢会腐蚀或严重损坏机械密封。制造或翻新
改造通常会产生污垢。

•	 起动完成后，应移除设备起动期间（可能）安装的调试
滤网，因为滤网的“阻挡”作用会造成压降升高。

•	 通过安装密封冲洗装置并配以污垢分离器或过滤器，减
少污垢造成的损坏。

•	 清洗完成后，对机械密封进行目视检查。机械密封是否
有液漏迹象？

•	 清洗后若有漏液迹象，则更换机械密封。
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